MINIPROJEKTY

mozna w miejsce CN wlutowac trzy zwory
dla sygnatéw V50, RX, TX.

Sygnaly RS232 sg wyprowadzone
na gniazdo RS232A typu DB9F. Opcjonalnie
mozna zamontowac listwe rozlaczng MC3
o rastrze 3,81 mm. Przewidziano tez mozli-
wo§¢ przylutowania kabla USB bezposrednio
do padéw pod ztaczem USB.

Modut zmontowano na dwustronne;j
plytce drukowanej. Rozmieszczenie ele-
mentéw pokazano na rysunku 1. Po zalo-
zeniu zwor na ztgcze CN (lub wlutowaniu
ich na state) konwerter nalezy przylaczy¢
do komputera. Powinny za§wieci¢ si¢ diody
PWR/ISO oraz automatycznie zostang zain-
stalowane sterowniki FT232RL. Po instala-
cji mozna sprawdzi¢ poprawno$¢ dziatania
np. za pomocg aplikacji terminalu. Ustawia-
jac predkos¢ 115200, 8, N, 1 przy zwartych
wyprowadzeniach TXDISO/RXDISO (DB9
2-3 lub MC 1-2), nalezy zweryfikowaé¢ po-
prawno$¢ transmisji zwrotnej oraz jej sygna-
lizacje diodami RXD/TXD.

Adam Tatus, EP

Niekiedy istnieje problem progra-
mowania kilku mikrokontroleréw.
Na przyklad, jesli urzqdzenie
sktada sie z dwdch lub wiecej plytek
z procesorami albo zawiera kilka
mikrokontroleréw. Rozwiqzaniem
moze by¢ opisana przejsciowka.

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

Projekty pokrewne na www.media.avt.pl:
AVT-5511 VUSBtiny - miniaturowy programator
mikrokontroleréw AVR (EP 9/2015)
AVT-5388  Programator AVR-ISP MKII (EP 3/2013)
AVT-1683 Przystawka do programowania
mikrokontroleréw AVR firmy Atmel
(EP 7/2012)
AVT-5325 UsbAsp - Programator mikrokontroleroéw
AVR (EP 11/2011)
AVT-5322 AVR JTAG-ICE - interfejs debugera

dla mikrokontroleréw AVR (EP 11/2011)

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu

wymagana umiejetnos¢ lutowania!

Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KIT-em (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

ktére nalezy samodzielnie wlutowa¢ w doaczong piytke

drukowang (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji,

Kktéra jest podlinkowana w opisie kitu.

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] - zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w piytke PCB)

= wersja [A] - piytka drukowana bez elementéw i dokumentacji

Kity w ktérych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, maja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] - pytka drukowana [A] + zaprogramowany ukkad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] - zaprogramowany ukiad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zalaczony ten sam plik pdf! Podczas skladania

zaméwienia upewnij sie, ktéra wersje zamawiasz!

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem piytek

drukowanych (PCB) prosimy o kontakt via e-mail: kity@avt.pl.
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Rysunek 2. Schemat ideowy modutu konwertera USB/RS232 z izolacja galwaniczna

AVR w tancuchu JTAG

Przejsciéwka, ktérej schemat ideowy poka-
zano na rysunku 1, natomiast montazowy

na rysunku 2, umozliwia programowanie
do 8 mikrokontroleréw ATmega lub do 6 Xmega
zamontowanych w réznych urzadzeniach lub
na jednej plycie, ale niepotaczonych w tancuch.
Warunkiem poprawnej pracy przejsciowki jest
zasilanie wszystkich programowanych mikro-
kontroler6w tym samym napieciem.

Do zlacza ,Master” dotgczamy progra-
mator. Do ,Slave” kolejne programowane

ELEKTRONIA. BRAKTYCENARIZ0T (T13)

mikrokontrolery. Je$li ztagcze mikrokon-
trolera jest nieuzywane, to przy nim musi
by¢ zalozona zworka, a samo zlgcze puste.
Na przyklad przy 2 ukladach programowa-
nych zajete sa zlacza ,Slave 1”7 i ,Slave 27,
a zworka JP1 przy ,,Slave 2” jest zdjeta. Przy 3
- zajete sg zlgcza ,Slave 1”...,,Slave 3” i zdjgte
zworki JP1 i JP2. Programatorowi trzeba
wskazac, ktéry uklad chcemy programowac.
Mozna to zrobi¢ za pomocg menu ,,Connect”
(rysunek 3).
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Rysunek 1. Schemat ideowy przejsciowki JTAG
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(C>~ 2017 AUT
\ S.Skrzynski
o Ol O
wao. [Eele) no, 0o =400
¢]~0 00000 [Q-00 |90 |GoolE
oo Hoo oo hioo pioo|3
S oo oo |loo ool oo |=
oo |9 | oo QO oo (o) o)
1 (o) q
Slavel Slawe2 Slave!
0 = e O
() JP1_JP2 JP3

Rysunek 2. Schemat montazowy przej$ciow-
ki JTAG

VR Dragon in JTAG mode with ATmegal 28
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Rysunek 5. Wynik odczytu sygna-
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Rysunek 6. Parametry wpisywane
dla mikrokontrolera dotaczonego
do ,Slave 2”

e B Cr L :

Rysunek 3. Menu ,,Connect” (okno programatora AVR

Dragon)

W tancuchu JTAG pierwszym urzgdze-
niem jest to, ktérego linia TDI jest bezposred-
nio polaczona z programatorem, czyli ostatni
uklad slave na ptytce. Aby zaprogramowac
mikrokontroler dolaczony do ,Slave 17,
wpisujemy parametry interfejsu pokazane
na rysunku 4.

Po zmianie ustawien nalezy zamkna¢
okno, poniewaz wprowadzone ustawienia

Daisy chisn selinige

) Terget desicn s rot part of 5JTAB deiiy chain

ol

Ineiuzbon B 8

=)

Rysunek 4. Parametry wpisywane dla mi-
krokontrolera dotaczonego do ,Slave 1”
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sg uwzglednianie dopiero po tym, jak okno
zniknie z ekranu. Teraz mozna odczyta¢ ID
programowanych uktadéw. Na rysunku 5 po-
kazano wynik odczytu sygnatury — widac
na nim sygnature ukladu i ID JTAG.

Jesli w tancuchu znajdujg sie mikrokon-
trolery Xmega, to liczbe bitéw dla nich na-
lezy ustawi¢ na 5. Dla ,Slave 2” (pierwszy
w laficuchu) wprowadzamy parametry jak
na rysunku 6. Odczytang sygnature uktadu
pokazano na rysunku 7. Jesli Zle ustawimy
parametr ,instructions bits before” lub
sinstructions bits after” (rysunek 8), to ID
JTAG bedzie poprawne, natomiast sygna-
tura uktadu juz nie (rysunek 9).

Maksymalna liczba programowanych
ukltad6w jest ograniczona liczbg bitéw roz-
kazu (32)i wynosi 8 dla Mega i 6 dla Xmega
(rozkaz 5-bit). Ptytki mozna laczy¢ szere-
gowo. Ostatnie ztacze ,,Slave” doprowadza

AVR Brapon in JTAG mode with ATmegai 78
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Rysunek 7. Wynik odczytu sygnatury ze zta-
cza,Slave 2"

r

Interfacs Settings
Damy chan salings

3 Teget dovioe i ot partcl 0 TAB daisy chan

h
Daioti aiaT |7 | thetneseabesster O

Rysunek 8. Btednie ustawione parametry

AVR Brapon in JTAG mode with ATmegai 78
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Rysunek 9. Btednie odczytana sygnatura
uktadu

sie do zlacza ,Master” nastepnej plytki.
Dwie plytki dadzg mozliwo$¢ programowa-
nia 7 zlgczy ,Slave”, 3 ptytki — 10 zlaczy.
Zaletg JTAG jest fakt, ze podczas progra-
mowania wybranego mikrokontrolera po-
zostale pracujg bez zakl6cen.
ES
es2@ep.com.pl
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