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1-Wire za pomoca UART. Ptytka ewaluacyjna z mikrokontrolerem AVR

a) vce vee

c) vee

* BSS85
z_l% 4 w_[

74AHC1G07G

1..4k7

/RxDO
/TxDO

UART

GND

e)

10k

SN74LVC2G0O7DBVR

BSS85

MOSFET-P j

b) vce vee

GND

d)

vce

+12 vce

1...4k7
100R

wo [ 1] b

4049 4049
1 /RxDO 4 4 5 6 4 7
2 /TxDO
UART 1. N 6 aw q
L 2
SN74LVC2GO7DBVR 1-Wire
2*4049 = 1*4050 GND

o2 o2

Rysunek 1. Propozycje rozwiazan sprzetowych ,przejsciowki” UART/1-Wire: a) z uzyciem
2 tranzystoréw bipolarny, b) z uzyciem 2 tranzystoréw unipolarnych, c) z uzyciem diody
i 7407, d) z uzyciem dwdch diod, e) z mozliwoscia doprowadzenia impulsu programujacego

on zastosowania jednego lub dwéch tranzy-
storéw MOS (bipolarnych z rezystorami) lub
jednej bramki 74xx07, np. 741G07 w minia-
turowej obudowie SOT23-5. Wyprébowatem
tez rozwigzanie z diodg Schottky.
Propozycje rozwigzan sprzgtowych po-
kazano na rysunku 1. Najlepsze wydaje mi
sie rozwigzanie z rysunku ,,C”. Rozwigzanie
z rysunku ,,D”, jakkolwiek bardzo nieskom-
plikowane, nie jest zalecane. Na rysunku ,,E”
przedstawiono interfejs, ktéry umozliwia po-
danie impulsu programujacego 12 V uzy-
wanego przez pamigci EPROM. Na pierwszy
rzut oka, wydawaloby sie, ze bramka CMOS

|-
|w—

Vss

Rysunek 2. Wejscie bramki w uktadach 4049
i 4050

P.P.H.U. R-MIK (713)

4049 zostanie uszkodzona po podaniu na nig
napigcia wyzszego od jej napiecia zasilania.
Tak by bylo w wypadku uzycia standardo-
wych bramek CMOS, jednak bufory 4049
i 4050 majg zmodyfikowane obwody za-
bezpieczajace wejscie bramki przed uszko-
dzeniem spowodowanym przez ESD. Nie
sg to dwie diody wlaczone w kierunku za-
porowym, lecz dioda oraz dioda Zenera 15 V
(rysunek 2). Dzigki temu, bez wzgledu na na-
piecie zasilajace, uktad bedzie on akceptowat
sygnaly o napieciu do 15 V. Dlatego bramki
4049 1 4050 czesto sg uzywane jako konwer-
tery pozioméw.

Przy generowaniu sekwencji 1-Wire za
pomoca UART skorzystano z faktu, ze przy
predkosci transmisji wynoszgcej 115200,
czas trwania impulsu ujemnego podczas
transmisji 0xFF wynosi okoto 8,7 ws, nato-
miast 0x00 okolo 78 ps. Umozliwia to wy-
sylanie zera i jedynki logicznej oraz odczyt
bitu. Opisywang sytuacje zilustrowano
na rysunku 3 zaczerpnietym ze wspomnia-
nej noty aplikacyjnej. Sekwencje reset i od-
czyt impulsu potwierdzajgcego obecnosé

Dodatkowe materiaty do pobrania
ze strony www.media.avt.pl

ofercie AVT* AVT-5567

Dwustronna pitytka drukowana

126 mmx63 mm.

Mikrokontroler ATmegal62.

Interfejs uzytkownika zozony

z 2 przyciskéw i enkodera.

Komunikaty wyswietlane na LCD 2 linie
x 16 znakéw.

Mozliwo$¢ programowej emulacji 1-Wire
za pomoca UART.

Mozliwo$é¢ pracy funkcji centralki
zamka, alarmu, czytnika sensoréw 1-Wire

itp.
* Programowanie za pomoca programatora
szeregowego.
Projekty pokrewne na www.media.avt.pl:
AVT-5649  HUB 1-Wire z izolacja galwaniczng
(EP 9/2018)
AVT-1949  Emulator DS18B20 (EP 4/2017)
AVT-1948 Interfejs termopary K z 1-Wire
(EP 3/2017)
AVT-1787 Konwerter USB/1-Wire (EP 8/2013)

* Uwaga! Elektroniczne zestawy do samodzielnego montazu.

Wymagana umiejetno$¢ lutowania!

Podstawowa wersjg zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie

KIT-em (z ang. zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy

elektroniczne (w tym [UK] - jesli wystepuje w projekcie),

Kktére nalezy samodzielnie wlutowaé w dolaczona plytke

drukowang (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji,

ktoéra jest podlinkowana w opisie kitu.

Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientéw, oferujemy

dodatkowe wersje:

= wersja [C] - zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw
[B] (elementy wlutowane w piytke PCB)

= wersja [A] - plytka drukowana bez elementéw i dokumentacji

Kity w ktorych wystepuje uktad scalony wymagajacy

zaprogramowania, maja nastepujace dodatkowe wersje:

= wersja [A+] - plytka drukowana [A] + zaprogramowany uktad
[UK] i dokumentacja

= wersja [UK] - zaprogramowany uklad

Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda

wersja ma zaaczony ten sam plik pdf! Podczas skiadania

zaméwienia upewnij sie, ktéra wersje zamawiasz!

http://sklep.avt.pl. W przypadku braku dostepnosci

na http://sklep.avt.pl, osoby zainteresowane zakupem plytek

drukowanych (PCB) prosimy o kontakt via e-mail: kity@avt.pl.

ukladu na magistrali przeprowadza sig trans-
mitujac dane z predkoscig 9600.

Na listingu 1 zamieszczono fragment pro-
gramu odpowiedzialny za nadawanie i od-
biér danych przez 1-Wire. Niektére uklady
o duzym poborze pradu podczas niektérych
operacji (np. pamieci EEPROM w trakcie
zapisu danych) mogg by¢ zasilane pasozyt-
niczo. Wymaga to ,,silnego” podciagania zasi-
lania magistrali w czasie niektérych operacji.
Jak to zrealizowano bez angazowania dodat-
kowych tranzystor6w i wyprowadzen mikro-
kontrolera pokazano na listingu 2.

W urzadzeniu, do interakcji z uzytkowni-
kiem wykorzystano impulsator. Procedury
jego obslugi dostgpne w Internecie najcze-
Sciej sg dlugie i skomplikowane. W modelu
wykorzystano przerwania od impulsatora,
dzieki czemu procedura jest bardzo prosta,
nie zajmuje duzo czasu procesora i pamieci,
dziata poprawnie nawet przy szybkim ob-
racaniu gatki impulsatora — pokazano jg
na listingu 3.

Wyszukiwanie uktadéw
dotaczonych do magistrali
Liczba mozliwych adreséw 1-Wire wy-
nosi 2%. Zaadresowanie jednego ukladu
zajmuje 960 s (reset) + 8x60 s (adres)
= 1440 ps, wiec przeskanowanie 2% adre-
s6w w ,normalny” sposéb, nie liczac czasu
przetwarzania danych, zajeloby nieco ponad
3 miliony lat. Dlatego tez firma Maxim-Dallas
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Figure 1-10. Reset/Presence Sighal with the UART
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