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Tabela 2. Przyporzadkowanie sygnatow

do rozkazéw sterujacych zwrotnicami

dla adresu réwnego 1

nr :iv:;ot nrfzc:;na sygnat

5" 1 S1 (czerwone)
e 1 52 (zielone)
,6-" 1 S5 (pomaranczowe)
o+ T | Domamicony)
" 2 S1 (czerwone)
I+ 2 S2 (zielone)
8" 2 5 (pomaranczowe)
B+ 2| Domanicrony)
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Rysunek 6. Schemat montazowy kontrolera dwéch semaforéw 3-komorowych

Tabela 1. Rézne wersje programéw dla dekodera dwéch semaforéw 3-komoro-

wych

Nazwa programu B v Funkcje

sora
semafor 4semaf-P-F84.HEX | PIC16F84A Obstuga JP3.
semafor 4semaf-P-F628.HEX | PIC16F628A Jak wyzej, ale dla innego procesora.
Jak wyzej, ale obstuguje automatyczne wigczenie
semafor 4semaf-P-F84-B.HEX | PIC16F84A | sygnatu S1 po odjezdzie lokomotywy dla trybu dwa
semafory 3-komorowe.

semafor 4semaf-P-F628-B.HEX | PIC16F628A Jak wyzej, ale dla procesora PIC16F628
dcasemaf F84 pulsadorHEX | PICIGF84A Obstuguje zworke JP3. Prc:)gi;am ze strony www.tinget.
dc4semaf F628 pulsador.HEX | PIC16F628A Jak wyzej, ale dla procesora PIC16F628

dcdsemaf F84.HEX PIC16F84A Nie obstuguje zworki JP3.

dcdsemaf F628.HEX PIC16F628A Jak wyzej, ale dla procesora PIC16F628

sprawdzamy czy na wyprowadzeniu 3 pod-
stawki U5 pojawil sie poziom niski. Podob-
nie sprawdzamy drugi obwéd wykrywania
lokomotywy. Przekaznik przez wigkszosc¢
czasu jest zalgczony (przekaznik jest zala-

czany przez caly czas wy$wietlania sygnatu

S1), a rezystor R12 ogranicza jego prad do
ok. 70% wartosci maksymalnej. C1 zapewnia
przez chwile po wlaczeniu przekaznika mak-
symalny prad, co gwarantuje jego pewne za-
Iaczenie. C8 likwiduje krétkie impulsy poja-
wiajace sig podczas pracy programu. Obwaéd

C7, C9, R10 realizuje taka sama funkcje dla
semafora numer 2.

Uwaga! Zaleznie od typu procesora
i funkcji ktére chcemy uzyska¢ mozna uzyc
roznych programow (patrz tabela 1).

Obsluga

Programowanie adresu dekodera wykonu-
je sie tak samo, jak dekodera uniwersalnego.
CV515...518 okreslajg intensywno$¢ §wiecenia
sygnalizatora, odpowiednio dla par wyjs¢ Fla-
/b..F4a/b. Dopuszczalne wartosci mieszczg sig
w przedziale 0...15 (typowo 15). CV545 ustala
czas roz$wietlania/wygaszania sygnaléw na
semaforze (wartosci 0...255, typowo 40). Bit
0 w rejestrze CV546 wybiera typ semafora (0
— 4 semafory 2-komorowe, 1 — dwa semafory
3-komorowe). Dla opisanego sterownika bit ten
trzeba ustawi¢ (warto$¢ logiczna 1). Od bitu 3
tego rejestru zalezy czy stan semafora ma by¢
zapamietywany w EEPROM, czy nie. Ustawie-
nie bitu wlacza zapamigtywanie stanu. Dzigki
temu po zerowaniu (np. po wylgczeniu zasila-
nia przez booster po wykryciu zwarcia) sema-
for ma stan sprzed wylaczenia. Jesli zapamie-
tywanie nie bedzie wlaczone, semafor pokaze
sygnal S1. Przyporzadkowanie sygnaléw do
rozkazéw sterujacych zwrotnicami dla adresu
réwnego 1 umieszczono w tabeli 2.

Kontroler czterech semaforow
2-komorowych

Kontroler jest przygotowany sprzeto-
wo do funkcji automatycznego wiaczania
sygnalu S1 po minieciu przez lokomotywe
sygnalizatora (dla sygnalizator6w 1 i 2) oraz
do bezposredniej wspolpracy z programem
GbbKolejka.

Schemat ideowy sterownika umieszczo-
no na rysunku 7. Budowa ukladu jest bardzo
podobna do sterownika semaforéw 3-komo-
rowych. Rézny jest tylko sposéb sterowania
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przekaznikami (z wyj$¢ sygnatu czerwonego,
a nie dedykowanego wyjscia) oraz liczba de-
tektoréw zajetosci toréw (cztery, a nie dwa).
Ze wzgledu na zbyt matg liczbe nézek pro-
cesora, semafory 3 i 4 nie bedg mialy funkcji
automatycznego wlgczania sygnalu S1 po
odjezdzie lokomotywy. Wskazane jest zatem
zastosowanie wyj$¢ do obstugi sygnatéw ma-
newrowych lub tor6w dla ruchu towarowego.
W aktualnej wersji oprogramowania funkcja

AVT
5248

automatycznego generowania sygnalu S1
nie jest obstugiwana, dlatego zapraszam na
strong www.kolejki.eu (menu ,Elektronika”)
w celu aktualizacji oprogramowania.

Montaz

Schemat montazowy umieszczono na
rysunku 8. Montaz dekodera i typ obudowy
jest taki sam, jak dekodera semaforéw 3-ko-
morowych (KM-35). Pod procesor nalezy
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